CHEMAR 158-420 Lubawka ul. 40-Lecia WOP13

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

STWIOR E5/13
, Budowa linii napowietrznej oswietlenia drogowego”
Inwestor :

GMINA SWINICA ul. B.GLOWACKIEGO 4; 58-100 SWIDNICA

Przedmiot opracowania:

Branza elektryczna w zakresie:

Budowa linii napowietrznej oswietlenia drogowego wraz z zabudowg
zestawu pomiarowo-rozdzielczego

, Lokalizacja
Bojanice Gmina Swidnica dz. nr 278/1, 278/2, 277, 289/2, 294

Kod CPV

45000000 - 7 Wymagania ogolne

45230000 - 8 Budowa linii elektroenergetycznych

45316110 - 9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

45315300 - 1 Instalowanie zasilania zewnetrznego. Linie energetyczne kablowe
45316100 - 6 Instalowanie drogowego osprzetu oswietleniowego

45315700 - 5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45112100 - 6 Roboty ziemne

45315100 - 9 Pomiary

Opracowat



SPIS TRESCI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaciji technicznej (SST) sg wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i odbioru robét ,Budowa
linii napowietrznej o$wietlenia drogowego wraz z zabudowg zestawu pomiarowo-rozdzielczego”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuje czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie linii napowietrznej odwietlenia drogowego
oraz zabudowe i podtaczenie zestawu pomiarowo-rozdzielczego.

Zakres robot obejmuije:

2. PRACE ELEKTROENERGETYCZNE

2.1. Wykopy jamiste pod stupy typu ,E”i ZN

2.2. Montaz i stawianie stupow

2.3. Montaz osprzetu sieciowego linii napowietrznej izolowanej
2.4. Montaz wysiegnikéw rurowych do opraw o$wietleniowych
2.5. Montaz i podfaczenie opraw o$wietleniowych

2.6. Uktadanie przewodow uziomowych

2.7. Pofgczenie elementéw uziemienia

2.8. Montaz ztacz kontrolnych

2.9. Montaz ogranicznikéw przepie¢ niskiego napiecia

2.10. Montaz uktadu sterowniczo-pomiarowego

2.11. Badanie ochrony przeciwporazeniowej i uziemiefi ochronnych

3. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe w niniejszym opracowaniu SST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i przepisach .

3.1. Elektroenergetyczna linia napowietrzna - urzadzenie napowietrzne przeznaczone do przesytania energii elektrycznej, sktadajace;j sie z
przewodow i osprzetu sieciowego

3.2. Napiecie znamionowe linii U — napiecie miedzyprzewodowe, na ktére linia jest zbudowana

3.3. Stup - konstrukcja wsporcza linii, osadzona w gruncie bezposredni lub za pomocg fundamentu stuzaca do zamocowania przewoddw,
osprzetu sieciowego oraz oprawy o$wietleniowej bezposrednio na wysokosci

3.4. Oprawa o$wietleniowa — urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcenia strumienia Swietlenego wysytanego przez Zrodto
$wiatta oraz zawierajaca wszystkie niezbedne detale do przymocowania i podigczenia.

3.5. Kabel — przewdd wielozytowy izolowany przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mozliwo$¢ zabudowania w ziemi

3.6. Wysiegniki — element rurowy taczacy stup o$wietleniowy z oprawa,

3.7. Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania stupa w pozycji pracy.

3.8. Trasa linii napowietrznej — pas terenu, na ktérym znajduje sie jedna lub wiele linii napowietrznych

3.9. Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii napowietrznej, w ktorym odlegto$¢ miedzy linig, a drogg komunikacyjna jest mniejsza niz

odlegtos¢ dopuszczalna

3.10. Rura ochronna - konstrukcja o przekroju najczesciej okragtym , przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi lub tukiem elektrycznym.

3.11. Konstrukcje wsporcze — konstrukcje linii napowietrznej przystosowane pod wzgledem wytrzymato$ci mechanicznej i elektrycznej
do prowadzenia przewodow i zabudowy osprzetu linii napowietrznej.

3.12. Tablica sterowniczo-pomiarowa — urzadzenie umozliwiajace wykonanie okreslonego procesu stuzacego do spetnienia wymogow z
zakresie sterowania i pomiary energii elektryczne;j.

3.13. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w przypadku pojawienia sie na nich

napiecia w warunkach zaktdceniowych.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednikami
polskich norm i przepiséw.

4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa.

Rodzaje, typy urzadzen, osprzetu i materiatéw pomocniczych zastosowanych do wykonania robdt montazowych powinny by¢ zgodne z
podanymi w dokumentacji projektowe;.

Zastosowanie do realizacji inwestycji innych rodzajéw, typéw urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod
warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z projektantem i Zamawiajacym.
Zmiany nalezy wnies¢ do dokumentacii projektowej . Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniony bez zgody
kierownika budowy.

5. MATERIALY
Wymagania ogoine.



Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ materiaty zgodnie z projektem budowlanym i warunkami ogdlnymi dotyczacymi materiatow podanych
w ST E5/13. Jezeli projekt budowlany przewiduje mozliwo$¢ wariantowego wyboru rodzaju materiatéw w wykonywanych robotach, wykonawca
powinien powiadomi¢ kierownika budowy o swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatéw, albo w okresie ustalonym
przez kierownika budowy.

Zaprojektowane materialy i osprzet zostaly wyspecyfikowane w projekcie budowlanym, ponizej podano dodatkowe wymagania dla materiatow,
wyrobow, osprzetu i urzadzen:

»  Zerdzie powinny posiadac aprobate techniczng ITB AT-15-3148. Przed montazem, zerdzie nalezy sprawdzié czy nie wykazujg
peknie¢, odpryskow ani skrzywien.

e Ustoje prefabrykowane pod stupy. Ogéine wymagania PN-80/B-03322. Ustoje i fundamenty powinny by¢ zabezpieczone przed
dziataniem agresywnych gruntow i wod zgodnie z zatacznikiem do PN-75/E-05100

e Bednarka i drut ocynkowany zgodnie z PN-67/H-92325

«  Konstrukcje wsporcze powinny wytrzymywac sity pochodzace od zawieszenia przewoddw, uzbrojenia i parcia wiatru. Ich budowa
powinna by¢ taka, aby w zadnym miejscu naprezenia materiatu nie przekraczaty dopuszczalnych naprezen zwyktych, a dla
warunkow pracy zaktoceniowej lub montazowe -dopuszczalnych naprezen zwigkszajacych.

«  Przewody powinny by¢ z materiatéw o dostatecznej wytrzymato$ci na rozcigganie i dostatecznej odporno$ci na wptywy
atmosferyczne i chemiczne.

*  Osprzet przeznaczony do budowy elektroenergetycznej linii napowietrznej powinien spetnia¢ wymagania PN-78/E-06400 i powinien
by¢ odporny na wptywy atmosferyczne i korozje wg PN74/E-04500. Czesci osprzetu przewodzacego prad powinny by¢ wykonane z
materiatow majacych przewodno$¢ elektryczng zblizong do przewodnosci przewodu oraz powinny zapewnia¢ dostateczng duza,
powierzchnie styku i doktadno$¢ potaczenia z przewodem lub cze$ciami przewodzacymi prad. Do budowy linii nalezy stosowaé
osprzet nie powodujacy nadmiernego powstania ulotu oraz strat energii.

6. MATERIALY PODSTAWOWE

Przewidziano nastepujace materiaty:
- przewod napowietrzny aluminiowy izolowany AsXSh 4x 25mm?
- odgromniki przepieé¢
- zaciski rozgatezne, petlicowe i zlgczki do zaprasowania
- stupy zelbetowe typu ZN i strunobetonowe wirowane E10.5
- wysiegniki rurowe do zabudowy na wierzchotku i boku stupa
- oprawy sodowe i typu LED
- zestaw pomiarowo-rozdzielczy
- kabel energetyczny typu YAKXs
- piasek
- belki i ptyty ustojowe
- bednarka ocynkowana

7.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonanych robot.

7.1. Sprzet do wykonania linii napowietrznej niskiego napiecia

Wykonawca przystepujacy do wykonania inwestycji winien wykazac sie mozliwoscia korzystania z
nastQpUchych maszyn i sprzetu gwarantujacych wtadciwa jakos¢ robot:

Zurawia samochodowego,

podnos$nika montazowego samochodowego,

koparki samobieznej

spawarki ,

miota udarowego elektrycznego,

agregatu pradotwérczego

zageszczarki wibracyjnej spalinowej

samochodu dostawczego

samochodu diuzycowego do przewozu stupdw

8. TRANSPORT
8.1. Transport materiatow i elementow oswietleniowych .

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastQpUchych $rodkéw transportu:

samochodu skrzyniowego,

przyczepy dtuzycowej

samochodu samowytadowczego,

samochodu dostawczego,



Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla
poszczegolnych elementdw.

Sprzet bedacy whasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t powinien by¢ utrzymany w
dobrym stanie i zgodny z normami ochrony $rodowiska.

9. WYKONANIE ROBOT

Metoda budowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydanych przez uzytkownika obiektu i
Zaktadu Energetycznego ( Tauron Dystrybucja S.A Oddziat w Watbrzychu Rejon Dystrybucji w
Strzegomiu). Wykonawca powinien posiada¢ projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajacy
wszystkie warunki, na jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z budowa linii napowietrznej o$wietlenia
drogowego.

9.1. Warunki ogélne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robot i
dokumentacji budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego , Norm Technicznych, decyzji
udzielajacej pozwolenia na budowe, przepiséw bezpieczenstwa oraz postanowieniami umowy.
Wykonawca zrealizuje , przed przystapieniem do robét zasadnicze , nastepujace prace przygotowawcze :

al prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot

b/ dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw , urzadzen i sprzetu

¢/ powiadomienie wtasciwego terenowo Rejonu Dystrybucji oraz wszystkich uzytkownikéw
uzbrojenia podziemnego , z ktérymi uzgodniono dokumentacije projektowg o terminie rozpoczecia robét .

Linia napowietrzna o$wietlenia drogowego

9.2.Podstawowe warunki techniczne wykonania robot.

Przed wykonaniem robét powinno by¢ dokonana metodg geodezyjng
lokalizacja stupow.

9.2.1. Wykopy pod stupy i zestaw pomiarowo-rozdzielczy

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci

rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych. Metoda

wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod stupy i
zestaw zaleca sig¢ wykonywanie wykopow recznie, bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050 .

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposéb zapewniajacy ich
stateczno$¢. Teren robot nalezy oznakowaé i zabezpieczy¢.

Zasypanie stupa lub kabla nalezy dokonac gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy
wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszcza¢ ubijaka recznymi lub zageszczarkg wibracyjna. Wskaznik zageszczenia gruntu
wedtug BN-77/8931-12 . Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposéb aby nie spowodowaé uszkodzen stupa .

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu stupa lub kabla, nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez
inwestora.

9.2.2. Montaz stupéw .
Posadowienia stupa nalezy wykona¢ zgodnie z kartg katalogowa producenta stupéw. Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie
moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokos$ci stupa.

9.2.3. Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegniku i stupa nalezy wykonywac przy pomocy podno$nika koszowego.

Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzic jej dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia sig lampy). Oprawy nalezy
montowac po uprzednim wciagnieciu przewoddw zasilajgcych wysiegnika. Nalezy stosowa¢ przewody YDY 3x2,5mm2 . Oprawy nalezy
mocowacé w sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodéw zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy.
Oprawy powinny by¢ mocowane w spos6b trwaty, aby nie zmieniaty swego potozenia pod wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatru .

9.2.4. Zawieszanie przewodow.

Podczas montazy przewodow nalezy sprawdzi¢ jako$¢ potaczen i osprzetu oraz przeprowadzi¢ kontrole warto$ci naprezen zawieszonych
przewodow.

Naprezenie nie powinno przekracza¢ dopuszczalnych warto$ci normalnych. Po wybudowaniu linii nalezy sprawdzi¢ wysoko$¢ zawieszenia
przewodow.

9.2.5. Montaz elementéw prefabrykowanych stupa
Montaz ptyt i belek ustojowych wykona¢ zgodnie wytycznymi montazu dla konkretnych stupéw i zabezpieczy¢ elementy betonowe stupa.

9.2.6. Montaz i podtaczenie zestawu pomiarowo-rozdzielczego
Montaz i sposdb podigczenie zestawu uzgodni¢ z Rejonem Dystrybucji Strzegom. Prace wykona¢ po catkowitym wytgczeniu napiecia

9.2.7. Montaz urzadzen zabezpieczajacych oprawy.
Kazde zrédto o$wietleniowe nalezy zaopatrzy¢ na przewodzie fazowym w oddzielne zabezpieczenie topikowe o pradzie znamionowym nie
mniejszym niz 4A. Zabezpieczenie umiesci¢ na przewodzie lub uchwycie przymocowanym do stupa .

9.2.8. Ochrona przeciwporazeniowa.



System ochrony przeciwporazeniowej dla obwoddw linii szybkie samoczynne wytaczenie zasilania. Sie¢ zasilajaca pracuje w uktadzie TN-C.
Dla ogranicznikéw przepie¢ nalezy wykona¢ uziomy, ktorych rezystancja nie moze przekracza¢ 10 1. Uziomy wg normy N SEP-E-001.
Ewentualne faczenie odcinkow bednarki nalezy wykonywa¢ przez spawanie. Bednarka w ziemi nie powinna by¢ uktadana ptycej niz 0,6m i
powinna by¢ zasypana gruntem bez kamieni, zwiru i gruzu.

9.2.9. Po zakoriczeniu prac ziemnych teren przywréci¢ do stanu pierwotnego.
10. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

10.1. Zatozenia ogdine
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy budowie linii elektroenergetycznej napowietrznej nN i
o$wietlenia drogowego. Wykonawca powinien wykona¢ petny zakres badan na budowie w celu wykazania Zamawiajgcemu zgodno$ci
dostarczonych materiatow i realizowanych robét z dokumentacija projektowa i specyfikacja techniczna. Materiaty posiadajace deklaracje
zgodnosci z PN i atestami stwierdzajacymi ich petng zgodno$¢ oraz odpowiadajace warunkom podanym w specyfikacji, moga by¢ dopuszczane
do uzycia bez badan. Sprawdzenie i odbiér rob6t powinien by¢ wykonany zgodnie z PN.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét po ich zakofczeniu powinno podlegac:
. Zgodno$¢ wykonania roboét z dokumentacja projektowa,.

» Wiasciwe podtaczenie przewodow

*  Wykonanie pomiaréw

» Lokalizacja i kompletno$¢ wyposazenia stupdw

e Prawidtowo$¢ montazu

10.1.1. Wykopy pod stupy i kable.

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.
Po zasypaniu utozonych kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu oraz sprawdzi¢ sposob
usuniecia nadmiaru gruntu z wykopu.

10.1.2. Fundamenty i ustoje
Parametry jako$ciowe ustoi powinny by¢ zgodne z wymogami zawartymi w dokumentacji projektowej
oraz wymogami PN-80/B-03322 i PN-73/B-06281

10.1.3. Zerdzie .
Ustawienie stupéw powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Stupy po ich montazu, podlegaja
sprawdzeniu pod wzgledem:
- doktadnosci ustawienia pionowego stupéw,
prawidtowosci osadzenia opraw,
jakosci potaczen przewodéw i kabli w zaciskach osprzetu sieciowego i opraw
o$wietleniowych
stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementéw.

10.1.4 Zestaw pomiarowo-rozdzielczy
Ustawienie powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Zestaw od jego montazu, podlegajg
sprawdzeniu pod wzgledem:
dokfadno$ci ustawienia pionowego
jakosci podiaczen kabli w zaciskach.
stanu jako$ciowego obudowy i wszystkich elementéw wyposazenia i urzadzen
elektroenergetycznych.

10.1.5. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomow tasmowych nalezy wykona¢ pomiar gtebokosci utozenia bednarki oraz
sprawdzi¢ stan potaczen spawanych. Po wykonaniu uzioméw nalezy wykona¢ pomiary rezystancji
uziemienia. Otrzymane wyniki nie moga by¢ gorsze od warto$ci podanych w dokumentacji projektowe; .

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez
Inwestora odrzucone. Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstepstwa od postanowienn STWIOR
zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

11. PRZEDMIAR ROBOT { wg zatacznika nr 1}
11.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa :

Linia napowietrzna - metr
Stup o$wietleniowy - sztuka
Oprawy - sztuka

Rury ochronne - metr
Przewody kabelkowe — metr
Tablica rozdzielcza — komplet.



12. ODBIOR ROBOT
12.1. Ogéline zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiOR i wymaganiami
Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

12.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykopy pod stupy i kable,
wykonanie uziomow .
12.3. Dokumenty do odbioru koricowego robét
- protokoty z dokonanych pomiaréw skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.
- protokoty z dokonanych pomiaréw rezystanciji uziemien
- certyfikaty zgodnosci na wbudowane materiaty,
- protokét pomiaru zageszczenia gruntu oraz rozplantowania lub odwiezienia nadmiaru
gruntu,
- podtaczenie zasilania,
- sprawdzenie dziatania o$wietlenia,
- sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,
13. PODSTAWA PLATNOSCI.
13.1 Podstawa i warunki ptatno$ci — Zamawiajacy podaje w SIWZ
14. PRZEPISY ZWIAZANE

14.1 Normy

1. PKN-CEN/TR 132001-1/2/3/4 O$wietlenie drég. Wymagania o$wietleniowe
2. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne

3. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne na napiecie znamionowe 0,6/1kV oraz PN-HD 620 S1:2002(U), PN-E-
90411:1994, IEC 60502-2:2005-03

4. PN-80/B-06050 Roboty ziemne budowlane
5. PN-76/H-92325 Wytyczne przeprowadzenia po montazowych badan odbiorczych
6. P SEP-E-0001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.
7. P SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa
10.2 Ustawy i rozporzadzenia

1. ,Prawo Budowlane” z 07.07.1994 z pdzniejszymi zmianami
2. ,Prawo Energetyczne” z 10.04.1997



