SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Wykonania 1 odbioru robot budowlanych

BRANZA ELEKTRYCZNA

Przedmiot:

Budowa oswietlenia drogowego w Gogotowie
dziatki nr 233/4 i 468
obr. 0006 Gogoildédw

Klasyfikacja robot wedtug Wspolnego Stownika Zamowien

CPV 45316110-9 Instalowanie drogowego sprzgtu oswietleniowego
CPV 45311100-1 Roboty w zakresie pomiarow elektrycznych

Zamawiajgcy:

Gmina Swidnica

Adres zamawiajgacego

58-100 Swidnica, ul.B.Glowackiego 4

Opracowat:

Swidnica pazZdziernik 2015r

Oswiadczam, ze wykonane opracowanie jest wykonane zgodnie z umowa 1 w stanie kom-
pletnym z punktu widzenia celu, ktdremu ma siuzyé.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych zwigzanych z budowa o$wietlenia ulicznego w Gogotowie na dzial-
kach nr 233/4 1 468

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres robot, objety niniejsza Specyfikacja dotyczy prowadzenia robdt przy wyko-
naniu robot:

Roboty instalacyjno-sieciowe elektryczne i pokrewne

= Instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego (montaz shupow sieci ka-
blowej i latarni oraz: skrzynek o$wietleniowych, opraw i przewodow)
* Pomiary instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:

1.4.1. Dziennik budowy — wymagany w przypadku pozwolenia na budowe -zeszyt z ponume-
rowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego, wydany zgodnie z obowiazuja-
cymi przepisami, stanow1qcy urz¢dowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywama robodt, rejestrowania
dokonywanych odbiordw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji techniczne;]
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowa-
nia robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika pro-
jektu.

1.4.4. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji pro-
jektowe;.

1.4.5. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowe;j, ktéra wska-
zuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.6. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci tech-
nologicznej ich wykonania.

1.4.7. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.



1.5. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
dokumentami.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

Prace przy istniejacych urzadzeniach elektroenergetycznych musza by¢ prowadzone
pod nadzorem eksploatujacych i wlascicieli sieci elektroenergetyczne;.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bez-
pieczenstwa 1 higieny pracy.
W szczegdlnosci Wykonawcea ma obowigzek prace przy urzadzeniach elektroenerge-
tycznych w warunkach szczego6lnego zagrozenia prowadzi¢ na polecenie pisemne.
1.8. Organizacja prac
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie uzgadnial z eksploatujacym os$wietlenie

uliczne mozliwos$ci wylaczenia poszczegdlnych urzadzen w celu umozliwienia realizacji
prac.

2. MATERIA%ZY, SPRZET I TRANSPORT

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelienie wymagan ilosciowych 1 jakoscio-
wych materialow pochodzacych ze zrodet miejscowych ( tj. piasku stosowanego przy uktada-
niu kabli).

Wykonawca przekaze do wilasciciela sieci powykonawczo dokumenty potwierdzajace ja-
ko$¢ zastosowanych materiatow

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ 1 wia-
sciwosci 1 byty dostepne do kontroli
Wiasciwoscei uzytych materialtdw musza odpowiada¢ polskim normom, §wiadectwom oraz
instrukcjom technicznym dopuszczenia do stosowania wydanym przez odpowiednie Instytuty
badawcze.



2.3. Zestawienie materialowe

oprawa SRP 221 Alu Road z adaptorem ZRP220 AD60/60 A5
fundament F 100

wazelina techniczna

drut stalowy ocynkowany ¢8 /lub bednarka FeZn 30x4/
folia kalandrowa

piasek

odgromniki zaworowe jednofazowe napowietrzne typu GZ
zrédto SON T 1x70W

. rura oslonowa na shup z uchwytami

10. rury DVK 50

11. tabliczki bezpiecznikowe

12. opaski kablowe

13. Przew6d YDY-750V 3x2,5mm?2

14. Kabel YAKY0.6/1kV 4x35mm?2

15. stup o$wietleniowy SO 8/4 Elmonter

16. glowka bezpiecznikowa Wts 6A, E14

DN LA W

2.4. Zestawienie sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Koparko podsiebierna

zuraw samochodowy

ciggnik kotowy

samochdd dostawczy 0.9 t

przyczepa samowyladowcza do ciggnika 5 t
samochod samowytadowczy 5 t

podnos$nik montazowy samochodowy hydrauliczny
przyczepa do przewozenia kabli

PN R WD =

2.5. Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materia-
tow.



3. WYKONANIE ROBOT

3.1 Zakres robdét objetych specyfikacja techniczng

- roboty ziemne —wykopy pod kable i stupy oraz wywoéz gruntu
- roboty kablowe

- montaz latarni

- pomiary

3.1.1 Roboty ziemne

3.1.1.1 Kopanie rowoéw dla kabli

Ze wzgledu na istniejace uzbrojenie terenu przed przystapieniem do prac, po-
informowa¢ o tym fakcie wszystkie zainteresowane jednostki branzowe. Wy-
kopy w rejonach kolizji wykonywaé recznie. Kable pod drogami uktada¢ na
glebokosci Im na 10 cm podsypce z piasku, nastgpnie kabel przykry¢ 20 cm
warstwami piasku. 25 cm nad kablem ulozy¢ foli¢ kalandrowa koloru niebie-
skiego. Wykop uzupehié¢ piaskiem /do warstwy humusu/ Kabel oznakowaé
opaskami o tresci uzgodnionej z Tauron

3.1.1.2 Nasypanie warstwy piasku w rowie kablowym

Kabel chroni¢ przed uszkodzeniem przez umieszczenie go na 10 cm war-
stwie piasku. Nastepnie przykry¢ go tez piaskiem.

3.1.1.3 Zasypanie rowu kablowego

Wykonaé z zageszczeniem gruntu.

3.1.1.4 Ukladanie rur ochronnych w wykopie

Kable uktada¢ w przepustach kablowych gigtkich

3.1.2 Roboty kablowe

3.1.2.1 Ukladanie kabli

Kable uktada¢ z 3% zapasem po trasie. Kable na trasie oznakowa¢ opaskami
identyfikacyjnymi. Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wyklu-
czajacy ich uszkodzenie przez zginanie, rozcigganie, skrecanie itp.

Podczas przechowywania, uktadania i montazu koncéwki kabla chroni¢
przez zalutowanie lub zalozenie odpowiedniej ostony.

Temperatura otoczenia kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz: 4
stopnie Celcjusza (lub wg. ustalen wytworcy).

Przy zginaniu kabli promien gigcia powinien by¢ nie mniejszy niz:

e 15 - krotna zewnegtrzna $rednica kabla — dla kabli wielozylowych



3.1.2.2 Montaz instalaciji uziemiajacej

Wszystkie latarnie i stupy krancowe uziemic.
3.1.3 Montaz latarf
3.1.3.1 Montaz latarn
Projektowane stupy stawia¢ na fundamentach, zapewniajac stabilno$¢ po-

sadowienia.

3.1.3.2 Montaz opraw tabliczek bezpiecznikowych i przewoddéw

Projektowane elementy stupéw montowac¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

3.1.4 Pomiary

3.1.4.1 Pomiary powykonawcze

Po wykonaniu prac wykona¢ komplet pomiarow elektrycznych instalacji
sygnalizacji (pomiary uziemien, ochrony przeciwporazeniowej, izolacji)

4. KONTROLA JAKOSCI MATERIAEOW I ROBOT

Wykonawca na czynnych urzadzeniach bedzie prowadzit prace pod nadzorem wiascicieli

Wszystkie materiaty do wykonania rob6t musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ §wiadectwa jakosci producentow
iuzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru.

Kontrola jako$ci wykonania robdt polega na zgodno$ci wykonania robdt z Dokumentacija
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

5. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa i wymaganiami:

- odbiorze przez inwestora

- jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne

- potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru wykonania przez Wykonawce wszystkich
zalecen instytucji uzgadniajacych zawartych w dokumentacji

6. PRZEPISY ZWIAZANE




1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

6.1 Normy
1| N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne.
Projektowanie i budowa
2| N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia.
Ochrona przeciwporazeniowa
3| PN-CEN/TR Oswietlenie drog
13201-1:2005




