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1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01-00-Roboty
ziemne

1.1 WSTEP

1.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznegjMymagania dotycze wykonania i odbioru
robo6t ziemnych przy wykonywaniu wykopow dla potrzeb

. Budowy fundamentu pod kontener

. Budowy fundamentu pod zbiornik wody czystej V=150m3
. Budowy kabli elektrycznych

. Budowy rurociaggow migdzyobiektowych

. Budowa odstojnika

. Budowa neutralizatora

. Budowa przepompownisciekow

. Budowa fundamentu pod agregat pgdowtorczy

1.1.2 Kod wg Wspolnego Stownika Zamowia (CPV)
Grupa 45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budow

Klasa 45110000-1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiorkietddw budowlanych;
roboty ziemne

Kategoria 45111200-0 Roboty w zakresie przygotaatarenu pod budowi roboty ziemne
45112100-6 Roboty w zakresie kopania rowow
45113000-2 Roboty na placu budowy

14.1.1. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dekaimprzetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w punkcie 1.1.1.

1.1.3 Zakres Robot objgtych Specyfikacp Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyezykonania robét ziemnych przy wykonywaniu wykopow
i uksztattowaniu terenu w gruncie oraz zasypek,sppdk i obsypek gruntem z urobku i/lub
dowiezionym w warunkach gruntowych podanyckepi

Warunki gruntowo-wodne

Warunki geologiczne zostaty opracowane przez: Stawa Kotodzieja we czerwcu 20009r.

W podtazu gruntowym, rozpoznanym wiertniczo delgbkasci 6,0 m ppt, wydzielono
kolejno od powierzchni terenu trzy gtbwne warstveptgchniczne.
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Warstwa I-to glina pylasta dessopodobnsedniospoisaalegajca tylko w otworze S-2
bezpdrednio pod warstwgleby na gtbokasci od 0,3 do 1,2 m, i miszaci ca 0,9 m. Stan gruntu
na gkbokadsci 1,0 m mana przyjé srednio w granicach: EL=0,25-0,50 (plastyczny) igeiina¢
ca=20-25%

Warstwa 2 - to glina piaszczysta (z domieszka piasku drobnégedniospoistaalegajca
bezpdrednio pod warstwgliny pylastej (otw.S-2) lub nasypu (otw.S-1) veglocie od 1,2 do 3,1
m_ i miazszasci ca 1,9 m.

Stan gruntu na gbokasci 2,0 m mana przyaé srednio wgranicach

IL=0,50 (plastyczny) i wilgotn& ca=17%

Warstwa 3 - to glina zwatowa zwieztospoistalegajca bezpérednio pod warstwgliny
piaszczystej (otw.S-1) w przelocie od 3,1 m_ dor,(hie przewiercona) o @uszaci powyzej 2,9
m.

Stan gruntu na gbokasci 5,0 m mana przyaé srednio wgranicach

EL=0,25 (twardoplastyczny) i wilgot§é ca=18% Uwaga:

- Uktad przestrzenny w/w warstw geotechnicznych pstgiono na przekroju (rys. 3)

- Powyzsze parametry gruntu najetraktowa jako orientacyjne okétajace rad wielkaosci.

Zakres robot obejmuje:

1. dla sieci zewgtrznych:
(@) wykopy w gruncie nienawodnionym z ziegmia odktad,
(b) zasypanie wykopéw ziemi odkladu z zagszczeniem,
(c) rozplantowanie ziemi wydobytej z wykopow,
(d) podsypka piaskowawirowa grubdci 15 cm z piasku dowiezionego,
(e) obsypanie rur piaskiem dowiezionym,
(f wywbz i ztazenie nadmiaru ziemi w miejscu wybranym przez Wykee@i uprzednio
akceptowanym przez Inspektora,
(g) rozebranie i odtworzenie ogrodzenia

1.1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczagjzgodne z DokumentagjProjektov
oraz sporadzonymi przedmiarami.

1.1.5 Wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonania Robét oraz za ich zgodéa@ Dokumentagj
Projektova, Specyfikacy Techniczm i Poleceniami Inspektora.

Ogdlne wymagania podano w ST-00.

1.2 MATERIALY

- grunt wydobyty z wykopéw i skladowany na odktad,

- grunt wydobyty z wykopow i skladowany poza Placenu®wy,

- grunty zwirowe i piaszczyste zakupione i dowiezione spolaciP Budowy, na podsygpk
obsypk, podiaza i wymiarg i inne drobne materiaty pomocnicze.

Do wykonywania rob6t stosowanateriaty odpowiadage wymogom normy BN-72/8932-01.

1.3 SPRZET
- koparki,



ST.01.00 — Roboty zZiemne

spycharki ,

rowniarki,

niwelator, walce,

ubijaki,

zestaw do odwadniania veginego i powierzchniowego wykopéw,

i inny sprat — odpowiadajcy pod wzgtdem typow i ilégci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora.

Do rob6t odwodnieniowych wegbnych stosowaagregaty pompowe, kolektory i zestawy igiet, do
odwodnienia powierzchniowego — pompy spalinowektl/czne.

1.4 TRANSPORT

Samochdd samowytadowczy i infi@dki transportu — odpowiadgge pod wzgldem typow i ilgci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Rola#kceptowanym przez Inspektora.

1.5 WYKONANIE ROBOT

1.5.1 Wymagania ogolne

Wymagania dotycge prowadzenia Rob6t podano w ST-00.

Wymagania te doty@znastpujacego zakresu Robot:

(@

(b)
(c)
(d)
(e)
(f)

Roboty przygotowawcze (zapoznanie siplanami sytuacyjno-wysokciowymi, wymiarami
istniejacych i projektowanych budowli, wytyczenie i trwaeznaczenie robét ziemnych,
przygotowanie terenu, zabezpieczenie istoigih przewoddéw podziemnych, oznakowanie
robét prowadzonych w pasie drogowym, wykonanie begdaych prac badawczych i
projektowych).

Odspojenie i odktad urobku, wywéz nadmiaru,

Przygotowanie podi@a,

Zasypka i zagszczenie gruntu,

Wykonanie podsypki i obsypki ruragjéw,

Odspojenie humusu oraz koielenie.

1.5.2 Warunki szczegodlne wykonania Robot

1.5.2.1 Wykopy

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane na ¢dnej ustalonej w dokumentacji projektowej,
szerokd¢ winna by dobrana do szeroka fundamentow.

1.

Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca dokona ich wytyczeniawale oznaczy je w
terenie za pomadkotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkow kravedziowych.

Wytyczenie robdt powinno lBywykonane przez geodet uprawnieniami.

Projektowane osie ruragjow, kanatow oraz kabli nalg oznaczy w terenie w sposob trwaly i
widoczny z zateeniem cigu reperow roboczych. Punkty na osi trasy haleznaczy za
pomoa drewnianych palikow, tzw. kotkdw osiowych z gidziami. Kotki osiowe naley wbi¢
na kadym zatamaniu trasy, a na odcinkach prostych cdooB06 — 50 m. Na kalym odcinku
nalezy utrwali¢c co najmniej 3 punkty. Kotikdwiadki wbija sk po obu stronach wykopu, tak aby
istniata maliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia roboteihie zabudowanym
repery robocze natg osadza w scianach budynkow w postaci hakow lub bolcowadCi
reperow roboczych natg nawihzat do reperdw sieci gstwowej. Szkice sytuacyjne reperow i
ich rzgdne Wykonawca przeka Inspektorowi.
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Przed przysipieniem do robot ziemnych nale zainstalowd urzdzenia odwadniage,
zabezpieczape wykopy przed wodami opadowymi. Wdzenia odwadniage naley
kontrolow& i konserwowa przez caly czas trwania robét. W trakcie realizea)ot ziemnych
naleey nad otwartymi wykopami ustawitawy celownicze umdiwiajace odtworzenie
projektowanej osi wykopu i przewodu oraz kontnadednych taw.

2. Odwodnienie

W obu wywierconych otworach sonaavych nie stwierdzono dogdokaici 6,0 m
obecndci wody gruntowej. Poniewazasilanie warstwy wodoknej pochodzi gtébwnie z
opadow atmosferycznych, w @bie gliny piaszczystej me okresowo wyapi¢ woda
gruntowa. G¢bokas¢ zalegania zwierciadta wodythzie s¢ zmieni& w zaleznosci od
pory roku i wysokeéci opadow oraz poziomu wody w cieku przeptyxyegm przez
Komoréw. Woda mge wykazywé cechy stabo agresywne w stosunku do betonu i
metali.

Przy budowie sieci mima s¢ spodziewé doptywéw wody do wykopéw na catej
diugcsci projektowanej sieci. Ik doptywapcej wody ledzie zmienna, zaima od:
- glebokasci wykopu
- pory roku i wysokéci opadéw

Ze wzgkdu uzalenienia odwodnienia od warunkdéw atmosferycznychpngwiduje st
ciagtego odwadniania wykopow.

Proponuje s powierzchniowe odwodnienienvykopow za pomagcpomp zatapialnych
szlamowych o naggizie spalinowym lub elektrycznym umieszczonych yniriazych punktach
dna wykopu. Wod nalezy do najbliszego rowu.

Warunki gruntowo-wodne terenu zostaly ckoee na podstawie punktowych bada

Nie jest wykluczoneze w trakcie prowadzenia rob6t warunki ekaie trudniejsze i konieczne
bedzie prowadzenie odwodnienia nmetoda npigtofiltrami_zalazonymi wzdhy trasy
budowanego przewodu na zeytnz wykopu.

3. Roboty ziemne

Roboty ziemne wykortazgodnie z normqpBN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-B-10736.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasadorwwanych wykopow, krzyujace
sie lub biegmce réwnolegle z wykopem powinny dyabezpieczone przed uszkodzeniem, a
w razie potrzeby podwieszone w sposéb zapewaydirh eksploataej

Szerokd¢ wykopu umocnionego uwarunkowana jest zetnamymi wymiarami kanatu, do
ktorych dodaje siobustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskieweian i uszczelnienie
stykdw. Deskowaniescian naley prowadzt w miar jego gebienia. Wydobyty grunt
z wykopu powinien b§ odtazony przez Wykonawgna odkiad.

Wejscie po drabinie do wykopu winno &yvykonane z chwil oskgnigcia gkbokasci wigkszej
niz 1 m od poziomu terenu, w odleétd nie przekraczagej 20 m.

Nachylenie skarp wykopéw powinno bywykonywane zgodnie z dokumentgcjprzy
gfebokasci wykopu do 4 m, nie wyspowaniu wody gruntowej i usuwisk oraz nie afeiniu
naziomu w zaggu klina odlamu. Dopuszczasiastpujace bezpieczne nachylenie skarp:

- w gruntach bardzo spoistych - 2:1,

- w gruntach kamienistych ( rumosz, wietrzelina glstych sgkanych - 1:1,

- w pozostatych gruntach spoistych oraz wietrzelinatimoszach gliniastych - 1:1,25,
- w gruntach niespoistych - 1:15



ST.01.00 — Roboty zZiemne

przy rbwnoczesnym zapewnieniu tatwego i szybkiedphpvu wod opadowych od krazi
wykopu z pasa terenu szergkbrownej trzykrotnej gibokasci wykopu oraz zabezpieczeniu
podn&a pochylonej skarpy na dnie wykopu.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokungginta
Projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykarea poziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m.

Zdjgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinn@ lyykonane bezpwednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Wykopy naje wykonywa bez naruszenia naturalnej
struktury gruntu.

Przy wykonywaniu wykopow w bezpaednim gsiedztwie istnigjcej budowli na gibokdsci
rownej lub wekszej n gicbokas¢ posadowienia tych budowli nale je zabezpieczyprzed
osiadaniem i odksztatceniem.

Tolerancja dla rednych dna wykopu nie powinna przekracz8 cm- dla gruntéw zwitych,
+5 cm- dla gruntdw wymagsych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szefokavykopu
wynosi +5 cm. Pochylenie skarp wykopéw niezaast rozni¢c od projektowanych pochyde
wiecej niz 0 10%.

4. Przygotowanie podia

Przewody nalgy ukiad& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padio Przed
przyshpieniem do wykonania podia naley dokond& odbioru technicznego wykopu.
Materiat na podsypki powinien spetinastpujace wymagania:

- nie powinny wystpowa czstki o wymiarach powsej 20 mm,

- materiat nie mge by zmrazony,

- nie mae zawieré ostrych kamieni lub innego famanego materiatu.

Zageszczenie podia powinno by wykonane doglnie mniej nz 0,95.

5. Zasypanie wykopoéw i ich zsgczenie

Zasypka i zagszczenie gruntu nie powinno spowodéwsszkodzenia ulmnego przewodu i
obiektow na przewodzie. Grukio warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznejagdon
wierzch przewodu powinna wynésto najmniej 0,20-0,30 m. Zasypanie kanatu przepozaa
sie w trzech etapach:

- etap | — wykonanie warstwy ochronnej ruemgi z wyhczeniem odcinkow na gzach i

armaturze,

- etap Il — po prébie szczelfm rurocagu, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach
pofaczen,

- etap lll — zasyp wykopu gruntem rodzimynsljenax. wielka¢ czastek nie przekracza 20
mm, warstwami z jednoczesnym zagczeniem i rozbiotk deskowa i rozpor scian
wykopu.

Po zakaczeniu prac sieciowych nale przywrdcké nawierzchng do stanu pierwotnego na calej
dtugcici tras przewodow.

1.6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

1.6.1 Ogolne wymagania
Ogoblne wymagania dotygee prowadzenia Robo6t podano w ST-00.

1.6.2 Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru

Przed przysipieniem do Rob6t Wykonawca winien wyk@rnazadania maje na celu:
- zakwalifikowanie gruntow do odpowiednich kategorii,
- okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,
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- okreslenie stanu terenu,
- ustalenie metod odwodnieniowych.

Kontrola w trakcie Robét winna obejmoiva

- sprawdzenie rznych zalgonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych na Placu
Budowy statych punktow niwelacyjnych z doktadoia odczytu do 1 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopdw,

- badanie zachowania warunkow bezpiéstea pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienagwod

- badanie prawidiowdaei poditaza naturalnego, w tym gléwnie jego nienaruszaiio
wilgotnosci i zgodndci z okr&lonym w dokumentacji,

- badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag;szczenia wykonanego pod&wzmocnionego z
kruszywa mineralnego,

- badanie w zakresie zgodiwd z Dokumentag Projektova i warunkami okréonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu papbadanie wskaikéw zagszczenia
poszczegodlnych jego warstw.

1.7 OBMIAR ROBOT

1.7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST-00.

1.7.2 Jednostki obmiaru

Jednostk obmiarova rob6t ziemnych jest:
3

- m° - odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy) lub degionego i nasypanego z
odpowiednim zagszczeniem gruntu (nasypy) z doktaéeia do 1 ni
- m’ - ukladania i zagszczania podsypki (z doktadiuin do 1,0 ).

1.8 ODBIOR ROBOT

1.8.1 Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST-00.

1.8.2 Warunki szczeg6towe
Nastpujace roboty ziemne podlegapdbiorowi jako roboty zanikage lub ulegajce zakryciu:
- wykopy, przekopy,

- przygotowanie podtam,
- zasypanie, zagzczenie wykopu.

Odbioru robot ziemnych dokonujegsizgodnie z PN-68/B-06050 i zgodnie z ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanontaowych”.

Dopuszcza siodbiér cazéciowy wykopu pod warunkiemze obejmowé on ledzie wykop dla
catego obiektu kubaturowego lub dla obiektu linigae



ST.01.00 — Roboty zZiemne

1.9 PODSTAWA PLATNO SCI

1.9.1 Ogolne wymagania dotycgce ptatnaci

Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST-00.

1.9.2 Pfatnosci

Ptatngci beda dokonywane zgodnie z pkt. 0.10 niniejszej ST.

Cena obejmuje odpowiednio:

wytyczenie osi budowli, ustawienie znakow wys@kowych, wyznaczenie krazi
wykopow,

zdjecie i rozcielenie humusu,

odspojenie gruntu,

wykonanie wykopow, zasypki, zeggczenie,

umocnienie wykopu,

utrzymanie wykopow w stanie suchym,

przewozy, ztaenie ziemi,

plantowanie dna wykopu,

wyréwnanie skarp i powierzchni,

pryzmowania odkfadu,

zasypanie wykopow,

badania materiatu,

wywoéz i zlazenie nadmiaru ziemi w miejscu wybranym przez Wykewa i uprzednio
akceptowanym przez Inspektora.

uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

1.10PRZEPISY ZWI AZANE

PN-68/B-06050 Roboty ziemne. Wymagania dla prothioréw.

BN-83/8836-02 (Przewody podziemne. Roboty ziemngmagfania i proby odbiorowe)
PN/B/10736.

~Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budamo-montaowych”

lub odpowiednie normy krajow UE.



